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Especialistas de laNASA, MIT y Harvard
premian robot explorador de alumno del Tec

_____________ MECATRONICA

» David Quiroz obtuvo el tercer lugar del concurso internacional "I-Sweeep 2009" y fue reconocido en
la muestra internacional Expociencia de Ttnez » Podria utilizarse en el espacio o como rescatista, dice

[ Armanpo Bonniia ]

avid Alonso Quiroz Ro-
chell, alumno de ingenie-
ria mecatrénica del Insti-
tuto Tecnologico de Mon-
terrey (ITESM), campus Estado de
México, desarrollé un robot que po-
dria utilizarse para la exploracion en
Iugares de dificil acceso para los seres
humanos, asi como para la bsque-
da de personas en siniestros como
terremotos y derrumbes, endre otros,
Lainnovacion tecnologia fue
presentada en el concurso de robo-
tica “I-Sweeep 2009” con sede en
Houston, Estados Unidos, donde,
por su multifuncionalidad y con-
juncion de tecnologias, represen-
tantes de la NASA, del Instituto Tec-
nolégico de Massachusetts (MIT) y
de la Universidad de Harvard le otor-
garon el tercer lugar en la compe-
tencia de caracter internacional.
“EI'RV 800" fue disefiado como
parte de un provecto escolar v, tras
ser valorado por el ITESM, se desig-
né al profesor Armando Rafael San
Vicente Cisneros para que me aseso-
raraen la construccion de este pro-
totipo”, explico Quiroz Rochell,
quien apenas cursa el tercer semes-
tre dela carrera.
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Apunto que la innovacion de es-
te robot consiste en su multifuncio-
nalidad, una de las caracteristicas
que més lamad la atencién en la Bx-
pociencia celebrada en Timez, don-
de tarnbién fiie presentado en la ca-
tegoria Ingenieria con Especialidad
en Mecatrdnica, en la cual se le re-
conoci6 también por la integracién
de diversas tecnologias en tan pe-
quenas dimensiones.

“Sin embargo, elrobot atin es un

prototipo y gracias a las observa-
ciones que se nos han realizado en
los diferentes eventos donde lo he-
mos presentado tenemos planeado
hacerle alganas adecuaciones, y es-
peramos gue el modelo final esté lis-
to en seis meses, aproximadamen-
te”, dijo.

Menciono que entre las adecua-
ciones que tienen contempladas esta
hacerlo més pequefio, optimizar su
consumo de energia, ya que actual-

mente st bateria inicamente dura
dos horas maximo, ¢ integrarle una
proteccion que lo haga resistente a
fas condiciones del clima como altas
o bajas temperaturas o la humedad,
la cualrepresenta la principal adver-
sidad para los robots en general.

APLICACIONES. El robot puede ser
utilizado en diversas areas como la
exploracion espacial para la toma
de muestras y captacion de imagen:

en el campo de la biologia, donde se
usaria para obtener muestras de
contaminantes biologicos en zonas
queé no serian seguras para los se-
res humanos.

Tarmbién es posible utilizarlo en
el campo de la geologia, donde se
aplicaria en la realizacion de mape-
0s volcanicos gracias a que cuenta
con un Sistema de Posicionamien-
to Global (GPS); otro campo de apli-
cacion esla arqueologia, parala to-

ma de imagenes en zonas especifi-

cas, como el interior de piramides
0 cuevas con imagenes pictoricas.
Ademas deello, el “RV 800" pue-
de ser utilizado en el campo de la
quimica para el manejo de sustan-
cias peligrosas y nocivas para la sa-
lud de las personas; también puede
ser de uso militar para lalocaliza-
cién de objetivos y, finalmente, para
la localizacién y rescate de perso-
nas durante algunos siniestros.
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» "RV 800"

Peso 650 gramos

Componentes:

Camara para localizacion
de objetivos

Sistema de localizacion
GPS

Censores ultrasénicos para
evadir obstaculos

4 Piernas con 32
movimientos

1 Brazo robético con 15
movimientos

2 Alas o palancas para
evitar que el robot se
atore en diversas
superficies

3 Software para su control
y operacion (Estos
permiten tres formas de
control,auténomo,
inalémbricoy una
mutacion de ambos).
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